A

e8.7vs e289vs 30.7vs 309vs

Rel. 1.00
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i

osae | 287 | 307 | 289 | 309 _

Maksymalny udzwig (kg) 2.800 3.000 2.800 3.000
Maksymalna wysokos¢ podnoszenia (m) 6,35 6,35 8,7 8,7
Maksymalne poziome wysuniecie wysiegnika (m) 3,65 3,65 5,7 5,7
Wysuniecie wysiegnika na maksymalnej wysokosci (m) 0,8 0,8 0,8 0,8
Kat nachylenia widet 146° 146° 146° 146°
Sita wyrywania (daN) 5.700 5.700 5.700 5.700
Sita ciggniecia (daN) 5.500 5.500 5.500 5.500
Maksymalny dopuszczalny kat nachylenia podfoza 40% 40% 40% 40%
Masa catkowita pojazdu (kg) 6.100 6.100 6.250 6.250

Predkos$¢ max (km/h) (w odniesieniu do két o maks. dopuszczalnej

Srednicy)

Czasy cyklu (w sek)
Podnoszenie
Opuszczanie
Wysuwanie
Chowanie
Nabieranie

Wysypywanie

35

35 35 35
wisonk a7 | a7 | a9 | 308

7,4 7,4 9,0 9,0
3,9 3,9 4,7 4,7
5,7 5,7 5,2 5,2
3,2 3,2 2,9 2,9
3,2 3,2 3,2 3,2
2,1 2,1 1,7 1,7
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SILNIK

Model

Moc maksymalna kW (hp)
Przy obrotach (rpm)
Dziatanie

Wtrysk

Liczba cylindréw i uktad
Pojemnosc¢ (cm3)

Zuzycie paliwa- (g/kWh)
System oczyszczania spalin

Naped hydrostatyczny z pompa o0 zmiennym przeptywie sterowang
elektronicznie

Silnik hydrostatyczny z regulacjg automatyczng Vario System
Elektroniczny pedat inching

Elektroniczne zarzadzanie funkcjami maszyny w celu optymalizacji
zuzycia paliwa bez uszczerbku dla osiggéw

Kubota
74.5 (101)
2600
Czterosuwowy, wysokoprezny Diesel
Bezposredni Elektroniczny, Common Rail
4, uktad rzedowy, pionowy
3769
231
DPF (Tier 4i / Stage 3B)

INSTALACJA HYDRAULICZNA

Pompa zebata o wydajnosci przy maks.
predkosci (It/1’):
Maksymalne cisnienie robocze (bar): 230

Rozdzielacz hydrauliczny sterowany joystickiem _

115

POJEMNOSC ZBIORNIKA(Litry)

Instalacja hydrauliczna (catkowita) 110
Zbiornik paliwa 100
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OSIE Z MECHANIZMAMI ROZNICOWYMI WYPOSAZENIE STANDARDOWE

Osie kierujace: 2, z planetarnymi przektadniami redukcyjnymi

Uktad zapobiegajacy przewréceniu z blokadg chronigca przed
Sterowanie pojazdem: 4 kota/ poprzeczne/ 2 kota niebezpiecznymi ruchami.

0$ przednia: sztywna Gnizado hydrauliczne do montazu akcesoriéw na gtowicy wysiegnika

0s tylna: wahliwa Zamknieta, dzwiekoszczelna, ogrzewana kabina kierowcy, certyfikowana

Hamulec gtéwny; kapiel olejowa w przedniej osi z serwohamulcem ROPS - FOPS.

Podcisnieniowy hamulec postojowy. Samoblokujgcy mechanizm réznicowy w przedniej osi (limited slip 45%).
Dla maszyny z homologacjq "Traktora" Samoczyszczacy, cyklonowy filtr powietrza

Hamulec gtéwny w kapieli olejowej w 4 kotach z podwdjnym uktadem Elektryczne szyby.

hydraulicznym i serwohamulcem.

Wyswietlacz LCD.

28.7 30.7 SILA CIAGNIECIA (na zamdwienie)

Przyczepa bez uktadu hamulcowego (t): 6

28.9 30.9 Uktad hamulcowy inercyjny(t): 6

Opony 405/70x20” 405/70x20” Mechaniczny uktad hamulcowy (t): 6
Zamiennie 405/70x24” 405/70x24” Hydrauliczny/pneumatyczny uktad hamulcowy (t): 17




Dane techniczne

AJATTA**

lozg-——::m-nrncnuu:b

28.7

400/440*
1315
2800
650
3990/4040*
4765
940
2040*/2080*
1600
2000
4900
1670
4000

H/H*IH**

30.7

400/440*
1315
2800
650
3990/4040*
4765
940
2220/2260*
1600
2000
4900
1670
4000

28.9

400/440*
1232
2800
743
4087/4137*
4775
940
2040/2080*
1600
2000
4900
1670
4000

iy m
=

30.9

400/440*
1232
2800
743
4087/4137*
4775
940
2220/2260*
1600
2000
4900
1670
4000
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SILNIK

« Silnik KUBOTA Tier 4i / Step 11IB

Innowacyjny 3,8 | Diesel Turbo sterowany w petni elektronicznie.




SILNIK: Moc na hamulcu

MOC ZNAMIONOWA

74,5 kW przy 2600 rpm
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PREDKOSC OBROTOW SILNIKA (rpm)




SILNIK: Moment obrotowy

MOC ZNAMIONOWA

74,5 kW przy 2600 rpm 375 —

i i i i i i i i
1200 1400 1600 1800 2000 2200 2400 2600
PREDKOSC OBROTOW SILNIKA (rpm)




SILNIK

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYMIARY

Model V3800-CR-T(TI)E4 843.7 (33.25)
Regulacja emisji Tier4 Interim / Stage 3B : . i
Typ Diesel chtodzony cieczg, 4 suwowy v %"
Liczba cylindréow 4 7 .
Srednica mm (in) 100 (3,94) ’
Corsa/Stroke mm (in) 120 (4,72)
Pojemnos¢ skokowa L (cuin) 3.769 (230,0)
System spalania DI :\ 7k L ch y
System zasysania Turbo B H Za ili
Predkos¢ maksymalna rpm 2600

kw 74,5 (T)
g::?su :)-ower e il

ps 101,3 (T)
Kierunek obrotu Odwrotnie do ruchu wskazéwek zegara — viewed on

flywheel

Dtugosé mm (in) 843,7 (33,25) &
Szerokos¢ mm (in) 581,1(22,88) g’
Wysokosé mm (in) 834,6(33,79) %
Waga kg (libbre) 345 (760,6)
* Specyfikacje techniczne mogg podlegaé zmianom bez uprzedzenia.
* Output: iSAE J1995.
* |Waga zalezy od specyfikacji standard Kubota..

W zaleznosci od zmian specyfikacji, waga zmienia sie odpowiednio..

DIECT E——




Naped Vario System

*  Naped ten byt przygotowany, aby zapewnié¢ w sposdb ciggty moc na kota bez koniecznosci zmiany biegu.

*  Gwarantuje posiadanie odpowiedniej mocy, w kazdym terenie i w kazdych warunkach.

* Roznice pomiedzy napedem hydrostatycznym i Vs;
* - wiekszy dostepny udzwig
» -wieksza predkosc¢ pracy wysiegnika




Power - Efficiency Control System (P-ECS)

Co to jest Power-Efficiency Control System?

e P-ECS jest rozwigzaniem wysoko rozwinietym pod wzgledem
technologicznym w zakresie napedu hydrostatycznego sterowanego
elektronicznie dla aplikacji mobilnych.

* W niektérych zaawansowanych aplikacjach w traktorach rolniczych
szerokiej gamy, opertor musi zajmowac sie jedynie kontrolg
bezposrednig ruchdw maszyny a nie predkoscig obrotowg silnika
Diesel. Predkos¢ optymalna obrotowa Diesel dla przeprowadzenia
okreslonych czynnosci w maszynie jest w sposob staty kalkulowana
przez sterownik elektroniczny w trybie gotowym do dziatania przy
odpowiedniej mocy; operator koncentruje sie wytgcznie na pracy,
ktdrg ma wykonac!




Power-Efficiency Control System

System podstawowy: jak

pracuje
Diesel SP
Pedat gazu 4 ] .
Sterownik maszyny Sterownik Pompa SP
Predkosc
[przyspieszent napedu Silnik SP
5 — 2 5
>
o o
C >
— @)
= ! =
E Moc Diesel aktualna E
‘;" Sterownik silnika ©
Moc Diesel > ;
wymagana
Obroty Diesel >
wymagane




Power-Efficiency Control System

_Sterovvnik
napedu

Warunki Output

Motor 1 Set Point

Pump Set Point

Engine Set Point

E’zltf sAvAshu™
o 1 o

i

DMESE. ENGINE

{1

— o ——



Funkcjonowanie pedatow .l.’,

(

™\ (
_ Przyspieszenie
e S owaIL?:hlgfuszanie Si zarzadza tylko predkoscia
P maiz . & poruszania sie pojazdu , nie jest
_ Y y bezposrednio pofaczony ze
Zwieksza predkosc ruchu wzrostem lub spadkiem
wysiggnika | ( T ) 3 obrotéw silnika.




Zarzadzanie predkoscia i obrotami silnika

RPM
o . , Km/h
Ustawia liczbe min obrotow . L :
o : . . . Ogranicza predkos¢ poruszania
silnika diesel (Przyspieszenie e

reczne)




Kabina

Nowa tablica rozdzielcza z displayem TFT monochromatycznym




Kabina

» Interfejs graficzny z ikonami, dla bardziej intuicyjnego zrozumienia.

¥ [ _y J |




Benefits

P-ECS, dzieki zarzadzaniu catkowicie elektronicznemu wszystkimi funkcjami maszyny , zadzadza mocg wymagang
przez operatora, ustawiajac silnik diesel w punkcie najwiekszej skutecznosci, otrzymujgc maksymalng wydajnos¢ z
oszczednoscig zuzycia paliwa powyzej 18%.

Operator kontroluje ruchy maszyny, podczas, gdy system elektroniczny zarzgdza dystrybucjg mocy silnika diesel i
napedu VS.

P-ECS okresla chwila po chwili moc konieczng do wykonania dziatarn wymaganych przez operatora i reguluje w
nastepstwie predkos¢ silnika diesel w punkcie najwiekszej skutecznosci, kompensuje zmiennos¢ obrotow
zmieniajgc raport napedu Vario System.

Zarzadzanie elektroniczne zintegrowane pojazdu w potgczeniu z napedem VS oraz P-ECS determinuje maksymalng
skutecznos$¢ maszyny, minimalne zuzycie paliwa i optymalng wydajnos¢.
Komfort operatora dzieki nizszemu poziomowi hatasu wynikajgcemu z nizszej predkosci Diesel.

Rowniez w przypadku offroad na terenach nieréwnych swiadoma kontrola predkosci poruszania sie maszyny
pozwala operatorowi zarzgdza¢ w sposdb precyzyjny potozeniem pojazdu: maszyna jest przyklejona do stopy
operatora.

Osprzet jak np. zamiatarki, tyzki mieszajgce, PTO hydrauliczne, itd. wymagajg funkcji “ciggtego przeptywu oleju”.
Przy P-ECS predkos$¢ obrotdow Diesel jest niezalezna od predkosci pojazdu; utrzymujac jednakowe zachowanie
maszyny, operator bedzie musiat kontrolowa¢ predkosé poruszania jak przy normalnej pracy.

Nowa funkcja adaptacyjnosci pozwala na wiekszg rozdzielczo$¢ pedatu przyspieszenia do pracy w waskich
pomieszczeniach.

Ulepszenie hamulca hydrostatycznego napedu z wydtuzeniem przerw konserwacyjnych hamulcéw roboczych i
wiekszy komfort operatora.

Wdrozenie funkcji “Overheating Protection”

Ograniczenie interwencji regeneracji DPF.



Argumenty sprzedazy: JAKOSC TECHNICZNA

*  Przemyslany dobor komponentéw podstawowych jak np :
o Silnik diesel marka Kubota
o Naped hydrostatyczny i sterownik elektroniczny Danfoss
o Osi Dana

oraz doswiadczenie Dieci gwarantujg maszynom wysoki standard i gwarancje.

I<yhola, <DANA_-




Argumenty sprzedazy: estetyka i design

Potaczenie
designu i

komfortu.




